
 

عبد الرؤوف حسين ناصر الدين, يوسف شاهر أشمر , منجد ماجد المحتسب   

محمد الواوي. م  -:إشراف   

 قسم الأتمتة الصناعية

 كلية المهن التطبيقية

 جامعة بوليتكنك فلسطين
 

المشروعملخص   
 قص منشار مشكلة من المشروع فكرة نبعت 

  حيث الخليل مدينة مصانع إحدى في اليدوي المعادن

 لا القص عملية لأن الجهد و الوقت من الكثير يستنفذ

 القص في السرعة أن حيث سريع بشكل تتم أن يمكن

  بالإضافة القص نصلة على للمعدن تلبك عنها ينتج

  التي المشاكل و المعادن قص عملية في الدقة عدم إلى

 .دقة عدم و حرارة من المعادن قص عملية ترافق

 وعدد بقياسات المعدنية القطع قص على يعمل حيث

 (PLC) المحوسب التحكم شاشة على تحديده يتم معين

  وعندما الشاشة طريق عن التشغيل أمر إعطاء ويتم

  بالقياسات المطلوبة القطع قص عملية من ينتهي

  التحكم شاشة على مسبقا تحديده تم ما حسب والعدد

 .المبرمج المنطقي التحكم لجهاز المحوسب

 (PLC) المحوسب التحكم جهاز برمجة تمت حيث

 حدة على محرك كل اليدوي بالتشغيل للماكينة

 .المعايرة و  الصيانة لأغراض

 :بالماكينةالتحكم المستخدمة أجهزة 

   (Screen PLC)شاشة التحكم المحوسب 1.

   (PLC)جهاز التحكم المحوسب 2.

   (Encoder)جهاز تحديد المسافة 3.

   (Inverter)جهاز المبدلة الترددية 4.

 -:المشروع أهداف
 عملية تصبح بحيث اليدوي القص لمشكلة علاج المشروع فكرة

 الأساليب و الطرق أدق و بأحدث كامل بشكل آلية المعادن قص

 خلال من ذلك و ,المطلوب بالشكل القص عملية لإتمام اللازمة

 :يلي فيما العامة الأهداف تظهر و ,المتقدمة التحكم أنظمة تطبيق

 .الماكينة بمراقبة يقوم الذي الفني العامل حماية1.

 .للتنفيذ دقيقاً عملياً نموذجاً بناء و الجهد و الوقت توفير2.

 و النشر عملية في طويلًا وقتاً يستغرق قد العامل هذا أن إلى نظرا3ً.

 أوتوماتيكياً القطع هذه قص على الآلة هذه تعمل , قطع لعدة خاصةً

 . بقربها عامل أي وجود بدون

  حدوث دون المعدنية القطع قص علىجداً دقيق بشكل الآلة تعمل4.

  .ةالمتكرر القياسات أخذ بسبب ينشأ فني خطأ أي

 وشاشة محوسب تحكم جهاز طريق عن بالماكينة التحكم يتم5.

 عالية دقة يعطي حيث (Encoder) المسافة تحديد وجهاز عرض

 . قطعها المراد القطع عن النظر بغض متكررة و

 

 

 التشغيل متطلبات
 

 أجهزة تشغيل خلاله من ويتم للماكينة الرئيسي المفتاح تشغيل يتم1.

 .التحكم لوحة في الماكينة في المستخدمة التحكم

 اسم بها يوجد حيث التحكم لشاشة الرئيسية الصفحة إلى الدخول يتم2.

 .عامة ومعلومات المشروع

 تشغيل يتم ومنه التحكم شاشة من الثانية الصفحة إلى الدخول يتم3.

 اللوح صفر تحديد وكذلك الصيانة لأغراض يدوي بشكل الماكينة

 .المعايرة لأغراض أي ,نشره المراد

 تحديد عملية بعد التحكم شاشة من الثالثة الصفحة إلى الدخول يتم4.

 القطع وقياس القطع عدد تحديد يتم الصفحة هذه ومن اللوح صفر

 .متناهية بدقة نشرها المراد

 نفس من تشغيل أمر إعطاء يتم القطع وقياس عدد تحديد بعد5.

 .القص عملية وتتم الصفحة

 صينية وقاعدة اللوح قاعدة إرجاع يتم القص عملية من الانتهاء عند6.

  ايقونة على الضغط طريق عن الطبيعي وضعهم إلى النشر

(RESET)الشاشة على الموجودة. 

 

 

 المقترحوصف المشروع 
تم تصميم الماكينة بحجم متوسط تناسب الشكل المصغر للماكينة حيث 

 120متر ويبلغ عرضها تقريبيا  2يبلغ طول هيكل الماكينة تقريبا 

 .متر  2سنتيمتر ويبلغ ارتفاع الماكينة تقريبا 

 

 100حيث تبلغ اكبر قطعة من الألمنيوم يمكن وضعها على قاعدة اللوح  

 .سنتيمتر  50سنتيمتر وعرضها 

  

مساحة تحريك صينية النشر اكبر من طول الماكينة من اجل إتمام عملية 

 .النشر بشكل جيد وفصل القطعة المقصوصة عن اللوح 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الشكل العام للمشروع(: 1) الشكل  

 المخطط الصندوقي العام للمشروع

 

 ph 3تحريك اللوح عن طريق محرك : العملية الأولى 

 

  

 

 

 

 

 

 عملية الاولى من التشغيل(: 2) الشكل  

 

 تثبيت اللوح بذراع البستون  :العملية الثانية 

 

 

 

 

 

 

 

 

 عملية الثانية من التشغيل(: 3) الشكل 

 

 تحريك صينية النشر وتشغيل المنشار  :العملية الثالثة 

 

 

 

 

 

 

 

 

 عملية الثالثة  من التشغيل(: 4) الشكل 

 التصميم وتطبيق النظام
 موصول مسنن طريق عن ذلك يتم حيث اللوح تحريك عملية :أولًا

 الخلفية الجهة من اللوح صفر تحديد على تعمل  اللوح قاعدة عليه

 المحور على تثبيت اذرع مع براغي طريق عن اللوح تثبيت ويتم

(X)  .   

 للوح الجانبية الجهة من اللوح صفر تحديد يتم أيضا العملية هذه وفي

 .  اللوح جانب على موصولة بيَل طريق عن

 الطور ثلاثي كهربائي محرك طريق عن المسنن تحريك ويتم

 كبح على يعمل بريك مع  1/15  للسرعة خافض "جير" مع موصول

 يعتمد حيث , القطعة لطول القياس دقة لضمان عالية بسرعة المحرك

 الحركة لتحويل " Encoder " جهاز القطعة طول تحديد في

 . نشرها المراد القطع طول لتحديد ,خطية مسافة إلى الدورانية

 

 

 

 

 

 

 

 قاعدة اللوح(:5) الشكل  

  

 يتم حيث (Y)المحور يمثل ما وهو القص منشار تحريك عملية :ثانياً

 . النشر لصينية الحاملة القاعدة مع موصول مسنن طريق عن ذلك

 كهربائي محرك طريق عن(Y) للمحور القائد المسنن تحريك يتم

 بريك مع 1/15  للسرعة خافض "جير" مع موصول الطور ثلاثي

 . عالية بسرعة المحرك كبح على يعمل

 حيث القاعدة مع موصولة قائدة عمدان النشر صينية قاعدة يحمل

 أربعة عددها  LBE 20 نوع من  بيل والعمدان القاعدة بين يتصل

 صينية تحريك على تعمل حيث , البيل من اثنتان عليه عمود كل

 مع متوازي بشكل و  (X) المحور مع متعامد بشكل النشر

 . (Y)المحور

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 قاعدة صينية النشر(:6) الشكل 

  

 وذلك  (X) المحور من المسافة تحديد بعد اللوح تثبيت عملية :ثالثاً

 عن ذلك يتم حيث , النشر عملية أثناء اللوح إزاحة عدم لضمان

 صمام من إشارة طريق عن يعمل الفعل ثنائي هوائي بستون طريق

 . النشر عملية أثناء  اللوح لتثبيت البستون ذراع فيندفع 5/2 كهربائي

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تثبيت اللوح بستون(:7) الشكل 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


